1. Przerwania
W sterownikach Unitronics dost epne s g dwa rodzaje przerwa n:

1.1. Przerwania programowe

. Podprogramy wykonywane co 2,5 ms w trakcigdego scanu programu. Aby
utworzy takie przerwanie naty dod& podprogram o nazwie:nterrupt 2.5
mS.Nalezy pamkta¢ aby kod w takim podprogramie byt jak najmniejszy.

*  Podprogram do obstugi szybkiego wea HSC umaliwia natychmiastow
reakcg w przypadku gdy szybki licznik aglnie zadag wartas¢ (target).
Obstuga tego typu przerwania sprowadzalsi utworzenie podprogramu o
nazwie_Interrupt HSC x,y(x,y — numery fizycznych wgj zagtych przez HSC)

1.2. Przerwania fizyczne — przerwania uiiwiajace w trakcie scanu programu odczyt /
zapis wejc / wyjs¢ fizycznych. W zaktadce More->Immediate znajdsig funkcje
do natychmiastowego odczytu peryferii.
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. Read Input- natychmiastowy odczyt wajia
*  Update H.S.I- odczyt wartéci szybkiego licznika
e Write Output- natychmiastowy zapis na wgje

*  Write A.O.— aktualizacja wyjcia analogowego

1.3.MB as PWM - funkcja znajdujeegsiv FB’s->PWM umazliwia symulacg rejestru
bitowego jako PWM (Pulse Width Modulation) z dokhagcia do 2.5 ms.
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*  Cycle Time- okres cyklu trwania pojedynczego sygnatu (impyls/artaé¢
rejestru to wielokrotn@& 2.5ms (Mi x 2.5ms)

*  Duty Cycle wypetnienie (okres w jakim ,pesudo-sygnal’” ma teé& jeden = =
MB — on) wartd¢ to wielokrotnd¢ 0.1%

2. Obstuga szybkich wej $¢/wyj$¢

2.1. Szybkie wejcia shiza do detekcji sygnatéw o wysokichgstotliwosciach, ktérych
zwykte wefpcia cyfrowe nie g w stanie obstzy¢ (szybka zmiana stanu weja). HSI
(High Speed Input) me by wykorzystywany jako szybki licznik, lub jako weje
enkoderowe.

Aby tego typu wejcie byto widoczne przez sterownik najge skonfigurowéa w
Hardware ConfiguratorDzicki wykorzystaniu funkcji Update H.S.I. oraz przefwa
programowych sterownik jest w stanie zareagomazmiar szybkiego wecia z
doktadndcia do 2,5 ms.

2.2.Szybkie wyjcia stiza do generowania impulsow o zdich czstotliwasciach.
Wyjscie mae byt wykorzystywane np. do sterowania silnikami krokonvyDo
poprawnego dziatania HSO potrzebna jest Weiegsza jego konfiguracja w
Hardware Configurator, gdzie najeokresli¢ takie parametry jak wypetnienie,
czestotliwos¢ sygnatu. Parametry te aziane § z rejestrami, ktorych wargoi mog
by¢ zmieniane w trakcie wykonywania programu.



